
  

Gruppo “Relatività e matematica”

Coordinatore: Alberto Amedeo Poggi

L'atività del gruppo si è incentrata sull'introduzione 
alla Relatività Generale proposta dallo stesso Einstein 
nel capitolo III della sua opera “Relatività: esposizione 
divulgativa” .



  

Massa inerziale e gravitazionale.

Già dalla fisica classica sappiamo che, secondo la legge newtoniana del 
moto, abbiamo:

Inoltre, se la gravitazione è la causa dell'accelerazione, avremo:

Sia la massa gravitazionale che quella inerziale sono costanti 
carateristiche del corpo. Da queste due relazione ne segue che:

(forza)=(massa inerziale)×(accelerazione)

(forza)=(massa gravitazionale)×(intensità del campo gravitazionale)

(accelerazione)=
(massa gravitazionale)

(massa inerziale)
×(intensità del campo gravitazionale)



  

Principio di equivalenza

Possiamo anche pensare che, qualunque sia il genere di campo 
gravitazionale presente, sia sempre possibile scegliere un altro corpo 
(sistema) di riferimento tale che non esista rispeto ad esso alcun 
campo gravitazionale.



  

Comportamento degli orologi e regoli-campione su di un corpo 
di riferimento in rotazione



  

Continuo euclideo e non euclideo.



  

Le coordinate gaussiane

A due punti vicini P e P' appartengono le 
coordinate:

P: u, v

P': u+dv, v + dv

La distanza tra i due punti è ds e secondo 
Gauss è pari a:

ds2
=g11du

2
+2g12dudv+g22dv
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